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GeoInfo StreetView – prenesite teren u vašu kancelariju 

w w w . G e o I n f o . r s  

• Na avionskim snimcima ne možete da pridjete detalju koji vam je 
bitan,  

• Treba vam detaljniji prikaz, veća rezolucija,  

• Tražite dodatne podatke kojih nema u postojećoj tehničkoj 
dokumentaciji,  

• Interesuje vas „kako to zaista izgleda u prirodi“,  

• Previše vremena i sredstava trošite na terensko prikupljanje 
podataka.  

 
Potražite pomoć u sistemu koji se bazira na georeferenciranim 
panoramskim snimcima. Pregledajte i merite 3D elemente u kancelariji. 
 

Kako ? 
 

Za snimanje se koriste kamere visoke rezolucije koje se postavljaju na vozilo. 
Pored kamera na vozilu se postavlja GPS prijemnik i Inercijalni sistem sa tri 
žiroskopa i tri akcelerometra. Naknadnom obradom podataka formiraju se 
panoramski snimci visoke rezolucije. Na osnovi podataka GPS i Inercijalnih 
merenja odredjuje se za svaki snimak 3D koordinate centra snimanja i uglovi 
orijentacije snimka u prostoru. Na taj način se dobijaju snimci koji su 
pozicionirani i orijentisani u 3D prostoru. Snimanje se vrši na svakih 5 do 
10m.   

 



 
 

Merenje pomoću panoramskih 
snimaka 
 
Postoje dva načina merenja korišćenjem panoramskih 
snimaka: 
- u kombinaciji sa oblakom tačaka, 
- presecanjem pravaca sa više panorama prema 

detalju koji se meri 

www.GeoInfo.rs 
 

Tel:    +381 63 688 986 
Fax:  +381 11 2888 066 

 
Šamačka 3, Beograd 
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Prikaz vektorskih podataka na panoramama 
 
Pored korišćenja panoramskih snimaka za prikaz prostora, postoji 
mogućnost i da vaše postojeće podatke prikažete preko snimaka. 
Jedan način je da podatke pripremite u standardnom GIS shp 
formatu i da samo jednim klikom te podatke prikazete preklopljene 
preko panoramskih snimaka. 
U slučaju da vaši postojeći podaci nisu trodimenzionalni, postoji 
mogućnost da se i 2D podaci prikazuju preko panoramskih 
snimaka, uz uslov uniformnog nagiba terena po kome se krećete.  

OOOtttkkkrrriiijjjttteee   mmmoooggguuućććnnnooossstttiii   
ppprrrooossstttooorrrnnniiihhh   iiinnnfffooorrrmmmaaaccciiijjjaaa   

Praćenje promena u prostoru i vremenu 
 
Tokom 2011. Godine je izvršeno snimanje 350km saobraćajnica na području grada Beograda. U narednom 
periodu se planira snimanje svih saobraćajnica u svim većim gradovima na području republika bivše 
Jugoslavije.  
Ažuriranje podataka će se vršiti u skladu sa interesom naših klijenata, a najmanje u ciklusima od dve 
godine. 
Uporedjenjem podataka snimanja u više epoha će biti moguće pratiti promene u prostoru. 

 

Oblak tačaka se generiše pomoću 
Lidar sistema koji se postavlja na 
vozilo. Pomoću ovog sistema se 
generiše više stotina hiljada tačaka 
svake sekunde prema okolnim 
detaljima tokom kretanja vozila koje 
snima. Merenje koordinata detalja se 
tada vrši tako što pravac prema 
traženom detalju prodire površ koju 
formira oblak tačaka. 
 
Presek pravaca se formira tako što 
na dve ili više panorame kliknete na 
isti detalj. Softver će napraviti 
prostorni presek pravaca i odrediti 
koordinatu tražene tačke. 
Postoji mogućnost merenja: 
- prostornih koordinata tačaka, 
- prostornih vektora, i dužina, 

- površina  


